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ST-707 Rotations Control

Deklaracja zgodnosci nr 32/2010

Firma TECH, z siedzibg w Wieprzu 1047A, 34-122 Wieprz,
deklaruje z petng odpowiedzialnoscig, ze produkowany przez
nas termoregulator ST-707 230V, 50Hz spetnia wymagania
Rozporzadzenia Ministra Gospodarki Pracy i Polityki
Spotecznej. (Dz.U. Nr 155, poz. 1089) z dnia 21 sierpnia 2007
r., wdrazajgcego postanowienia Dyrektywy Niskonapieciowej
(LVD) 2006/95/WE z dnia 16.01.2007 r.

Sterownik ST-707 przeszedi pozytywnie badania
kompatybilnosci EMC przy podiaczeniu optymalnych
obciazen.

Do ocen zgodnosci zastosowano normy
zharmonizowane
PN-EN 60730-2-9:2006.
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ST-707 Rotations Control

UWAGA!

U RZADZENIE ELEKTRYCZNE POD

NAPIECIEM!

Przed dokonaniem jakichkolwiek czynnosci
zwiazanych z zasilaniem (podiaczanie przewodow,
instalacja urzadzenia, itp.) nalezy upewnic sie, ze

regulator nie jest podiaqczony do sieci!
Montazu powinna dokonac¢ osoba posiadajaca
odpowiednie uprawnienia elektryczne.
Przed uruchomieniem sterownika nalezy dokona¢
pomiaru skutecznosci zerowania silnikow
elektrycznych, kotta ,oraz pomiaru izolacji

przewodow elektrycznych.




ST-707 Rotations Control

I. Opis

Regulator temperatury ST-707 przeznaczony jest do kottdw CO wyposazonych
w podajnik Slimakowy. Steruje pompg obiegu wody, pompg cieptej wody uzytkowej
(C.W.U.), pompa ogrzewania podiogowego, pompqa cyrkulacyjng, nadmuchem
(wentylatorem) oraz podajnikiem paliwa. Urzadzenie to moze réowniez wspotpracowad
z dwoma zaworami tréjdroznymi Ilub czterodroznymi, regulatorem pokojowym,
modutem GSM oraz modutem Ethernet.

Zaletg tego sterownika jest jego prostota w obstudze. Uzytkownik dokonuje
wszystkich zmian parametréw za pomocg gatki impulsatora.

Kolejng =zaletg jest duzy i przejrzysty wyswietlacz graficzny na ktérym
uzytkownik doktadnie widzi aktualny stan pracy kotta.

Tryb pracy pomp Moc kotta Godzina
Temp. spalin
Faza pracy kotta ~a
AQ° = ; — Temp..CWU
Aktualna temp. CO (aktualna i zadana)
2 2HD d

Temp. podtogowa

Zadana temp. CO

Praca pompy

Praca cyrkulacyjnej
podajnika
Praca Praca Praca Praca pompy
nadmuchu| | pompy CO| |pompy CWU podtogowej

Sterownik ST-707 Rotations Control jest regulatorem z
sygnatem wyjsciowym ciggtym wykorzystujacy algorytm regulacji PID. W tego typu
sterowniku moc nadmuchu obliczana jest na podstawie pomiaru temperatury kotta i
temperatury spalin mierzonej na wylocie kotta. Praca wentylatora odbywa sie w
sposob ciggty w czasie, a moc nadmuchu zalezy bezposrednio od mierzonej
temperatury kotta, temperatury spalin i réznicy tych parametrow od ich wartosci
zadanych. Stabilne utrzymywanie temperatury zadanej bez zbednych przeregulowan i
oscylacji to zalety regulatora zPID.

Stosujac ten typ sterownika z czujnikiem wylotu spalin oszczednosci w spalaniu
paliwa moggq siegac od kilku do kilkunastu procent; temperatura wody wyjsciowej jest
bardzo stabilna, co wptywa na dluzszg zywotnos¢ wymiennika (kotta). Kontrola
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ST-707 Rotations Control

temperatury spalin na wylocie z kotta powoduje niskg emisje pytow i gazéw
szkodliwych dla S$rodowiska. Energia cieplna ze spalin jest wykorzystywana do
ogrzewania.

Ponizej przedstawiamy wyniki badan przeprowadzonych z zastosowaniem sterownika

TEMPERATURA ['C]

LLAL (GODRZINY]

oraz tego samego sterownika bez sterowania PID:
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Wszelkie uwagi dotyczgce programu nalezy zgtasza¢ do producenta kotta.

Kazdy sterownik nalezy ustawi¢ indywidualnie dla wiasnych potrzeb, w zaleznosci od
rodzaju opatu stosowanego do palenia, jak réwniez typu kotta. Za btedne ustawienia
sterownika firma Te& nie odpowiada.

II. Funkcje regulatora

Rozdziat ten opisuje funkcje regulatora, sposdb zmiany ustawien, oraz
poruszania sie po menu, ktdre odbywa sie za pomoca impulsatora (gatki). Na
gtownym ekranie sterownika wyswietlane sg parametry pracy kotta. Tryb pracy oraz
szereg ustawien kotta uzytkownik dobiera wedtug wtasnych potrzeb.

Po zatgczeniu sterownika na wyswietlaczu graficznym ukazuje sie nazwa
producenta kotta oraz wersja programu. Po kilku sekundach pojawia sie komunikat z
wyborem jezyka. W funkcji tej uzytkownik moze zmieni¢ wersje jezykowa.

I1.1. Pojecia podstawowe

Rozpalanie - cykl ten trwa do czasu, gdy temperatura spalin osiggnie wartos¢ co
najmniej 60°C (fabrycznie ustawiony prdg rozpalania), pod warunkiem, ze
temperatura ta nie spadnie ponizej tej wartosci przez 30 sekund (fabrycznie
ustawiony czas rozpalania).

Praca - po zakonczeniu rozpalania regulator przechodzi w cykl pracy a na
wysSwietlaczu pojawia sie komunikat: ,,PID:PRACA”. Jest to podstawowy stan
funkcjonowania regulatora, w ktorym nadmuch oraz podawanie opatu odbywa sie
automatycznie wedfug algorytmu PID, oscylujac wokdt zadanej przez uzytkownika
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ST-707 Rotations Control

temperatury. Jezeli temperatura nieoczekiwanie wzrosnie o ponad 5°C powyzej
zadanej, uruchamia sie tzw. tryb nadzoru.

Tryb nadzoru - tryb ten uruchomi sie automatycznie, jezeli w cyklu pracy
temperatura wzrosnie o ponad 5°C powyzej zadanej. W takim przypadku, aby obnizy¢
temperature wody obiegowej, sterownik zmienia regulacje PID na ustawienia
manualne (wg. parametréw w menu instalatora>>Tryb nadzoru) a na wyswietlaczu
pojawia sie komunikat: ,,PID:NADZOR”.

Wygaszenie - jezeli temperatura spalin spadnie ponizej 37°C (fabrycznie ustawiony
prég wygaszania) i nie wzrosnie powyzej tej wartosci przez 300 sekund (fabrycznie
ustawiony czas wygaszania), regulator przechodzi w stan wygaszenia. W tym stanie
nadmuch i podajnik przestajg pracowac¢ a na wyswietlaczu pojawia sie komunikat:
~PID:WYGASZONY"”.

Istnieje rowniez mozliwos¢ recznego zataczenia procesu wygaszania w menu gtdwnym
sterownika. Po zataczeniu i zatwierdzeniu funkcji wygaszanie wentylator i nadmuch
zostanie wytaczony.

I1.2. Strona gtdwna

Podczas normalnej pracy regulatora na wyswietlaczu graficznym widoczna jest
strona gtéwna. W zaleznosci od trybu pracy wyswietlany jest jeden z ponizszych
ekrandw:

FOMFY ROLINOLEGLE
FII:IFFHI 2l :L||||

TRE LETHI DERZELARNIE Do FEIJEYTET BQO.JALEERA
FID:FRACH Qe FID:FREACA 100 hh T FI:FEACA 1000 | eh

: -
IRFAGCIEE
Nacisniecie gatki impulsatora przenosi uzytkownika do menu sterownika. Na
wyswietlaczu pokazane sg trzy pierwsze opcje menu. Do kolejnych opcji przechodzi sie
pokrecac gatkq. Aby wybra¢ dang funkcje nalezy przycisngé gatke. Podobnie postepuje
sie przy zmianie parametrow. Aby zmiany zostaty wprowadzone konieczne jest ich
zatwierdzenie poprzez naciéniecie impulsatora przy komunikacie ZATWIERDZ. Jesli
uzytkownik nie chce dokonywaé zadnych zmian w danej funkcji naciska impulsator
przy komunikacie ANULUJ. Aby wyjs¢ z menu nalezy wybrac opcje WYJSCIE.

I1.3. Widok ekranu

Jezeli instalacja wyposazona jest w zawory mieszajace, istnieje mozliwos¢
zmiany widoku ekranu gtéwnego sterownika na ekran parametréw wybranego zaworu.
> Ekran CO (wyswietlany jest aktualny tryb pracy kotta),

LIDOE ERREARHUY FRIDRYTTET BO-ILERA
FIEI FEACH

o

4144 '""III 12 444

-

o
|.

> Zawor 1 (wysSwietla parametry pracy zaworu pierwszego),

-6 -



ST-707 Rotations Control

LIDOE EFERARL

Zewn, =21%2=wir BH°

Powrdt 537 Fzdanz K]

oz, BBE.
> Zawor 2 (wyswietla parametry pracy zaworu drugiego).
LIDOK EKRANY

Fewn, =291%Eanir BZ*
FPowrat R 3%Zzdana RD*
otuzr.  2H.

zawar 1

zawar 2 x

> Ekran serwisowy - widok parametréow kotta dostepny wylacznie po
wprowadzeniu kodu serwisowego.
UWAGA Aby widoki z parametrami zaworéw byty aktywne, zawory te musza by¢
wczesniej odpowiednio zainstalowane i skonfigurowane przez instalatora.

I1.4. Rozpalanie

MEHU FOZFALANIE

444 Hyjicie 444
Fadajnik

44 Llyjicia 444
Hidok ekranu

Rozpalanie

Hygazzanie

&« Madmuch
Sita nadmuchu

Przy pomocy tej funkcji mozna w tatwy sposdb rozpali¢ w kotle. Uzytkownik po
wstepnym zainicjowaniu ogniska zapalnego recznie zatacza nadmuch i podajnik
(cyklicznie), co powoduje pozgdany wzrost temperatury w palenisku. Kiedy parametry
niezbedne do przejscia w tryb pracy zostang osiggniete, na ekranie pojawi sie
komunikat:

EQMUHIEAT

Mozna praejii W prace

Po zatwierdzeniu kociot przechodzi do trybu pracy ze sterowaniem zPID gdzie zaréwno
nadmuch jak i podajnik pracujg w trybie automatycznym.

I1I.5. Wygaszanie

Po zataczeniu tej funkcji wentylator i podajnik zostaje wytgczony, dzieki czemu
nastgpi stopniowy proces wygaszania kotta.

LI EAIZANIE

Hugazzanie

cATLIERD

I1.6. Temperatura zadana CO

Opcja ta stuzy do ustawiania zadanej temperatury kotta. Uzytkownik moze
zmienia¢ zakres temperatury na kotle od 45°C do 80°C. Zadang C.0O. mozna rowniez
zmieni¢ wprost z gtdwnego ekranu sterownika pokrecajac gatkg impulsatora.
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ST-707 Rotations Control

TEMFERATURA ZADANA T

A4 Lyjicie 444 . '
Temperatura zadana CO 46 Stopni

Temperatura 2adana CHLU

Praca racana ; ERIPIEAEE AHuLL |
I1.7. Temperatura zadana CWU

Opcja ta stuzy do ustawiania zadanej temperatury cieptej wody uzytkowej.
Uzytkownik moze zmieniac tg temperature w zakresie od 40°C do 75°C.
MEHLU TEMFERATURA ZADAHA CLIU

A4 Lyjicie 444
Temperatura zadana CO
Temperatura zadana CHU

Fraca reczns

min 40 [max 75 |

I1.8. Praca reczna

4 Hyjicie 144
Temperatura 2adanz CO
Temperatura zadana CHU
Praca reczna

Regulator jest zaopatrzony w modut Pracy recznej. W funkcji tej, kazde
urzadzenie wykonawcze (podajnik, nadmuch, pompa CO, pompa CWU, pompa
cyrkulacyjna, pompa podtogowa, zawdrl, zawdr2) mozna zataczy¢ i wylgczyc
niezaleznie od pozostatych.

FRACA RECZHA H FRACA RECZHA H
dad Hyjicia 444 444 Lyjecia 444
Fompa CO Fompa podfogoma

FRACA RECZHA H
444 Llyjicia 444
Fadajnik

Fompa CHU Zamar 1

Fompa cyrkulacy jna

Madmuch
Sita nadmuchu

b F
LAkl £

Nacisniecie impulsatora uruchamia silnik wybranego urzadzenia. Urzadzenie to
pozostaje uruchomione do ponownego nacisniecia impulsatora.

Dodatkowo dostepna jest opcja sita nadmuchu, gdzie uzytkownik ma mozliwosé
ustawienia dowolnej predkosci obrotowej wentylatora w pracy recznej.
FIEA HADMUCHU

[min 1 [max 100 |

I1.9. Tryby pracy pomp

FEHN
dad Lyjicie 444

2aj palia
ektz pouietrza

W funkcji tej uzytkownik wybiera jeden z czterech wariantéw pracy kotta.
I1.9.a) Ogrzewanie domu

Wybierajac ta opcje regulator przechodzi w stan ogrzewania tylko domu. Pompa
C.0. zaczyna pracowaé powyzej progu zataczania pomp (fabrycznie ustawiony na
40°C). Ponizej tej temperatury oraz ustawionej histerezy pompa przestaje pracowac.

-8 -




ST-707 Rotations Control

TRYEY FRACY FOMP
444 Lyjecia 444
* Ogrzakanie damu

Friorytet bajlera
Poampy réunalzgle
I1.9.b) Priorytet bojlera
TRE_FRACY FOIE IR (el BOJLERA .
A LlyjEcie 444

Odgrzerania domu

# Priorytet bajlara
Poampy réunolegle

W trybie tym najpierw zataczana jest pompa bojlera (CWU), az do osiggniecia
ustawionej temperatury. Po osiggnieciu temperatury zadanej bojlera pompa CWU
wytacza sie, co powoduje zatgczenie sie pompy CO. Praca pompy C.O. trwa caty czas,
do momentu, gdy temp. bojlera spadnie ponizej zadanej o ustawiong histereze CWU.
Wtedy wytacza sie pompa C.O. i zatqcza pompa C.W.U.

W tym trybie praca wentylatora i podajnika jest ograniczona do temperatury 62
stopni na kotle, poniewaz zapobiega to przegrzewaniu sie kotta.

UWAGA: Kociot powinien mie¢ zamontowane zawory zwrotne na obiegach pomp C.O.
i C.W.U. Zawdr zamontowany na pompie C.W.U. zapobiega wycigganiu gorgcej wody
Z bojlera.

I1.9.c) Pompy rownolegie

W tym trybie obie pompy pracujg réwnolegle powyzej temperatury progu
zatgczenia pomp (fabrycznie ustawiony na 40°C).
Pompa C.O. pracuje caty czas a pompa C.W.U. wylacza sie po osiggnieciu temp.

TEYE™ FEACY FQMF F"IIF l F"' JHOLEGLE

dgrzenania domu

Friorytet baojlera
+ Pampy réounolegle

zadanej na bojlerze. Ponowne zataczenie pompy C.W.U. nastgpi po spadku
temperatury bojlera ponizej zadanej o ustawiong histereze (patrz histereza CWU w
menu instalatora).

UWAGA: W tym trybie powinien by¢ zamontowany zawor trojdrozny lub inny zawdr
mieszajgcy powodujacy utrzymywanie innej temperatury na kotle a innej w domu.

I1.9.d) Tryb letni

TRWEY FRACY FOMP TRVE LETHI
444 Hyjicie 444
* Tryb letni

FID:FREACA

Po aktywacji tej funkcji pracuje tylko pompa CWU, ktoérej zadaniem jest
dogrzewanie bojlera. Pompa ta zataqcza sie powyzej ustawionego progu zatgczania
(patrz funkcja temperatura zatgczenia pomp) i pracuje, az do osiggniecia temperatury
zadanej. Pompa zataczy sie ponownie, gdy temperatura CWU spadnie ponizej zadanej
oraz ustawionej histerezy. W trybie letnim ustawia sie tylko temperature zadang na
kotle ktory dogrzewa wode w bojlerze (temperatura zadana kotta jest rownoczesnie
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zadang bojlera).

I1.10. Rodzaj paliwa

MEHU RODEAJ PALILA
A4 Lyjicie 444 . 44 Hyjicie 444
Tryby pracy pomp * Hegiel

Fodzaj paliva Fellat
Faorekta powietrza :

Opcja ta pozwala wybra¢ zasadniczg grupe paliwa, ktéorym opalany jest kociot
(wegiel lub pellet).

II.11. Korekta powietrza

KOREKTA FOLIETRZA
Aad Llyjscin 444
Cy pomp

F:-:u:lz;j palika
Haorekta podietraa

min -44 _[max22 |

Funkcja ta stuzy do skorygowania optymalnego doptywu powietrza do komory
spalania. Zasada dziatania tej regulacji oparta jest na przemieszczaniu charakterystyki
wentylatora w goére lub w dot. Jezeli nadmuch w catym zakresie regulacji jest zbyt
niski/wysoki, nalezy odpowiednio podnies¢/obnizy¢ ten wspotczynnik, aby wentylator
pracowat z wiasciwg wydajnoscia.

II1.12. Moc kotia

MEHU MaC KQTEA

44 Lyjicie 44a -
) : TECH
Moo kotta 100 Frocent -
Fodajnik: 1 trybie auto
min 20 [max 100 |

Menu inztalatora

Za pomocg tego ustawienia dokonuje sie procentowego wyboru mocy kotla w
przedziale od 20 do 100%, gdzie 100% jest znamionowg mocg kotta.

I1.13. Podajnik w trybie auto

MEHY FODA-HIE W TRYVEIE AUTO
444 Hyjicia 444 - 4dd Hyjicie 444
i « Falzczony
Hyfzczony

Menu inztalatora

Opcja ta umozliwia wytgczenie lub zataczenie automatycznej pracy podajnika.
Podajnik mozna wytgczy¢ w celu recznego podawania paliwa lub aby doprowadzi¢ do
wygaszenia kotta.

II.14. Menu instalatora

dad Lyjicia 444
Moo katta

Fodajnik W frybie auto
Menu inztalatora

Funkcje w menu instalatora powinny by¢ ustawiane przez osobe instalujacq
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kociot badz serwis producenta.
I.14.a) Regulator pokojowy

MEHM IHSTALATORA
444 Llyjicia 444
Fegulator pokajory

Modut GEH
Zauar 1

# Requlator TECH

Do sterownika ST-707 Rotations Control istnieje mozliwos¢ podtaczenia
regulatora pokojowego (opcja dodatkowa). Regulator ten jest rozbudowanym
urzgdzeniem pozwalajacym kontrolowaé kilka parametréw jednoczesnie. Uzytkownik
ma mozliwos$¢ zmiany temperatury zadanej kotta, bojlera oraz zaworéw mieszajacych.
Dodatkowym atutem urzadzenia jest tygodniowy program ogrzewania oraz blokada
rodzicielska zabezpieczajqca przed niepozadanymi zmianami nastaw.

Po zatgczeniu opcji Regulator TECH na gtdwnym ekranie sterownika w goérnej
czesci wyswietlacza pojawi sie litera ,P”. Pulsujgca litera ,,P” $wiadczy o niedogrzaniu
pomieszczenia; gdy w mieszkaniu temperatura zadana zostanie osiggnieta ,P”
wyswietli sie na state.

UWAGA: Do wyjscia regulatora pokojowego nie wolno podfaczalé Zzadnego napiecia
zewnetrznego.

I1.14.b) Modut GSM

MEHW IHETALATORA MODUE G
444 Llyjecia 444
Hutzczany

444 Lyjicie 444
Regulator pokajory
& Zalacaony

Modut GSH
Zamar 1

UWAGA Sterowanie tego typu mozliwe jest wytgcznie po zakupieniu i podtgczeniu
do sterownika dodatkowego modutu sterujgcego ST-65, ktdry nie jest zataczany w.
standardzie do sterownika.

Funkcja ta stuzy do zataczenia aktywnosci zewnetrznego modutu ST-65 (GSM).
Modut GSM to dodatkowe urzadzenie wspdipracujgce ze sterownikiem ST-707
Rotations Control pozwalajace zdalnie kontrolowaé stan pracy kotta przy pomocy
telefonu komoérkowego. Uzytkownik (za posrednictwem modulu ST-65) jest
informowany wiadomoscia SMS o kazdym alarmie sterownika kotta. Dodatkowo,
wysytajac odpowiednig wiadomos$¢é SMS w dowolnym momencie  (z autoryzowanego
numeru telefonu), otrzymuje sie wiadomos¢ zwrotng z informacjg o aktualnej
temperaturze wszystkich czujnikéw. Dodatkowg zaleta urzadzenia jest mozliwosc
zmiany temperatury zadanej dowolnego obiegu za pomoca telefonu komorkowego.

II.14.c) Zawér 1i 2

MEHM INZTALATORA
A4 Lyjicie 444
Fegulator pokajory

Modut GEM
Zamar 1

UWAGA Sterowanie zaworem mozliwe jest wytacznie po zakupieniu i podtaczeniu do.

sterownika dodatkowego modutu sterujgcego ST-61, ktdry nie jest zatgczany w._
standardzie do sterownika. Aby sterowaé dwoma zaworami nalezy podtaczy¢ dwa
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moduty ST-61.

Opcja ta stuzy do ustawienia pracy zaworu mieszajgcego. Aby zawor pracowat
poprawnie i zgodnie z oczekiwaniem uzytkownika nalezy najpierw dokonal jego
rejestracji przez wprowadzenie numeru modutu (jest to numer zaworu zgodnie z
dokumentacjg), a nastepnie ustawic kilka parametrow.

ZALIGE Qi Qi
444 Llyjicia 444
Rejestracja

RE-JEZTEAC-IA EQMUHIEAT

Fodaj numer modufu

atzcaany
Eontraola temperatury

BO005S

ZRERACIONY Q0L
444 Hyjicie 444

Rejestracja
Zatzacaony
Eontrola temparatury

Aby wybrany zawodr byt aktywny nalezy wybrac opcje >Zataczony>Tak. W
razie  koniecznosci czasowego wylgczenia zaworu uzytkownik  zaznacza:
>Zatgczony>Nie.

2. Kontrola temperatury

EQHTEOLA TEMFERATURY

3 5 Sekund

max 100

Parametr ten decyduje o czestotliwosci probkowania (kontroli) temperatury
wody za zaworem do instalacji C.O. Ilub C.W.U. Jesli czujnik wskaze zmiane
temperatury (odchytke od zadanej), wéwczas elektrozawdér uchyli sie lub przymknie o
ustawiony skok aby powrdci¢ do temperatury zadanej.

3. Czas otwarcia

ZAWOR QOO0 CZAE OTLARCIA
444 Llyjicia 444
Czaz otwarcia
Skak jednostlkary
Minimalne otwarcie

W funkcji tej ustawia sie czas petnego otwarcia zaworu, czyli jak dtugo otwiera
sie zawor do wartosci 100%. Czas ten nalezy dobra¢ zgodnie z posiadanym
sitownikiem zaworu (podany na tabliczce znamionowej).

4. Skok jednostkowy

FRQE JEDHOETEQLIY

Mimnimzalne otrarcie

min 1 [max 100 W
W funkcji tej ustawia sie jednostkowy procentowy skok otwarcia zaworu, czyli
jaki minimalny procent otwarcia badz zamkniecia ma wykonac zawdér.
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5. Minimalne otwarcie

MIMIMALHE OTLIARCIE

20 procent I.I.“Hpqu
jednos th

[ininaine shiarcie g T e 100
W funkcji tej ustawia sie minimalng wartos¢ otwarcia zaworu. Ponizej tej
wartosci zawér dalej sie nie domknie.

6. Typ zaworu

ZALIOR [aggeTale] TVF ZALIORL
dad Lyjicie 444 3

Tup zavors
Fogodaika zawdr podtogowy i
Ochrona potratu :

Przy pomocy tej opcji uzytkownik wybiera rodzaj zaworu: C.O. lub podiogowy.
7. Pogodowka

FoEoDaLIKA

Fagodilka
Ochrona potratu

Aby funkcja pogodowa byta aktywna nalezy umiesci¢ czujnik zewnetrzny w nie
nastonecznionym i nie narazonym na wptywy atmosferyczne miejscu. Po
zainstalowaniu i podtaczeniu czujnika nalezy zataczy¢ funkcje Pogodéwka w menu
sterownika.

Aby zawor pracowat prawidtowo, ustawia sie temperature zadang (za zaworem)
dla trzech posrednich temperatur zewnetrznych:

Temp. zad. préog 1 -20°C

Temp. zad. prég 2 0°C

Temp. zad. prég 3 +20°C

Ponizej przyktad dla zaworu ustawionego jako Typ>podfogowy:

FoaoDaUER ulrfuln] FOGODAOLIER QoL
jEci 444 Llyjicie 444

Temp. zad. prd

Temp. 2ad. prd:

FOGODOLIEA

Temp. 2ad. prdg 2

Temp. 2ad. prdg =2

TEMF. ZA0. FROG 2 TEMF. ZA0. FROG 2

3 0 Stopni

2 5 Stopni

ma= 100

maw= 100

ma= 100

Krzywa grzania - jest to krzywa wedtug ktdérej wyznacza sie temperature zadang

sterownika na podstawie temperatury zewnetrznej. W naszym sterowniku krzywa ta
jest konstruowana na podstawie trzech punktéw temperatur zadanych dla
odpowiednich temperatur zewnetrznych. Temperatury zadane muszg zostac
wyznaczone dla temperatur zewnetrznych -20°C, 0°C i 20°C.

Im wiecej punktéw konstruujacych krzywg, tym wieksza jest jej doktadnos¢, co
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pozwala na elastyczne jej ksztattowanie. W naszym przypadku trzy punkty wydajg sie
bardzo dobrym kompromisem pomiedzy doktadnoscia oraz tatwoscig ustawiania
przebiegu tej krzywej.

<

=

Temperatura zadana

XA XB Xc

I emperatura zewnetrzna
Gdzie w naszym sterowniku:
Xa = -200°C,
B = OOC,
Xc = 20°C,

Ya, Ys, Yc — temperatury zadane dla temperatur zewnetrznych Xa, Xg, Xc,
0O; - operacja zwiekszenia zadanej

Zwiekszanie/zmniejszanie zadanej temperatury polega na
zwiekszeniu/zmniejszeniu aktualnej temperatury zadanej widocznej na ekranie
gtdbwnym. Taka zmiana powoduje automatyczne przesuniecie krzywej grzania o
zmieniang wartos$¢. Przesuniecie to polega na dodaniu do parametrdow Y., Ys, Yc
zmiany temperatury O;.

Ponizej podane s wzory do obliczania aktualnej temperatury zadanej:

.. YB_YA
jezeli X <X ,» Y=Y + (X-X,)
XB_XA

eeli X X = Y=Y j+C_ 1 (X—X,)
Jezen A =A g —1Ip X.—X, B
gdzie:
X - aktualna temperatura na zewnatrz,
Y - obliczona temperatura zadana

8. Ochrona powrotu

QCHROMA FOUROTU QO00E
444 Lyjscia 444

* Zaftzcaona
Hytzczana
Min. temp. porratu

Funkcja ta pozwala na ustawienie ochrony kotta przed zbyt chtodng woda
powracajaca z gtdwnego obiegu, ktéra mogtaby by¢ przyczyng korozji
niskotemperaturowej kotta. Ochrona powrotu dziata w ten sposéb, ze gdy temperatura
jest zbyt niska, to zawor przymyka sie do czasu, az krotki obieg kotta osiggnie
odpowiednig temperature. Funkcja ta chroni rédwniez kociot przed niebezpiecznie
wysoka temperaturg powrotu by nie dopusci¢ do zagotowania wody.

Po zatgczeniu tej funkcji uzytkownik ustawia minimalng i maksymalng
dopuszczalng temperature powrotu:

- 14 -



ST-707 Rotations Control

QEHROMA FOLROTU opooE| | MIN. TEMF. FOLRGOTU
a4 Lyjscie 444

l3 Ia E: l'l:l FI r|i

QCHEOMA FOLIREQTU

2w | 444 Hyjicie 4ed

Max. temp. pawratu

QooQt rAx, TEMF., FOLROTU

80 Stopni

ma= 100

9. Usuniecie zaworu

ZALOR Q0 Qg USUNIECIE ZALWELU
dad Lyjicie 444
sunigcia zakory

2ATWIERD AMHULL.]

Funkcja ta stuzy do catkowitego usuniecia zaworu z pamieci sterownika.
Usuniecie zaworu wykorzystuje sie np. przy demontazu zaworu lub wymianie modutu
(konieczna ponowna rejestracja nowego modutu).

I.14.d) Temperatura zalaqczenia pomp

MEHU_IHETALATORA
444 Hyjicia 444

TErMF. SAERCZEHIA FOMF

40 Stopni

Temp. 2atzaczenia pomp

Histereza CHU

Opcja ta stuzy do ustawiania temperatury zatgczenia pomp C.O. i C.W.U. (jest to
temperatura mierzona na kotle). Ponizej nastawionej temperatury obie pompy nie
pracuja, a powyzej tej temperatury pompy sg zatgczone, ale pracujg w zaleznosci od

trybu pracy (patrz: tryby pracy pomp).
II.14.e) Histereza CWU
MEHW IHZTALATORA HIZTEREZA LU

dad Llyjicia 444

Zamnar 2

5 Stopni
Temp. 2atzaczenia pomp
Histereza CHU

min 1

Opcja ta stuzy do ustawienia histerezy temperatury zadanej na bojlerze. Jest to
maksymalna rdznica pomiedzy temperaturg zadang (czyli zadang na bojlerze - gdy
pompa wytacza sie) a temperaturg powrotu do pracy.

Przyktad: gdy temperatura zadana ma warto$¢ 55°C a histereza wynosi 5°C. Po
osiggnieciu temperatury zadanej, czyli 55°C pompa C.W.U. wyiacza sie i powoduje
zatgczenie sie pompy C.O. Ponowne zatgczenie pompy C.W.U. nastgpi po obnizeniu sie
temperatury do 50°C.

I1.14.f) Pompa podtogowa

MEHRY IHFTALATORA FOMFA FODEQGOLIA
dad Hyjicie 444
* Zatzcaona

404 Llyjicia 444
Fompa podfogona

Foampa cyrkulacyjna

Zagar

Hytzczona
Temparatura min

Funkcja ta stuzy do sterowania ogrzewaniem podtogowym. Uzytkownik zadaje
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temperature ogrzewania podtogowego w zakresie 30°C - 55°C. Po aktywaciji
(zataczeniu) pompy podtogowej nalezy ustawi¢ temperature minimalng (progowaq)
zatgczenia pompy (mierzong na kotle) oraz temperature maksymalng (zadang)
ogrzewania podtogowego (mierzong na czujniku pompy).

Ponizej temperatury minimalnej pompa podtogowa nie pracuje. Powyzej tej
temperatury pompa zatacza sie, az do osiagniecia ustawionej temperatury
maksymalnej.

FOMFA FODEQGEOLIA FOrFA FODEQZ0LIA TEMF MM

* Llytgczona
Tamparatura min

Po osiggnieciu temperatury zadanej, pompa wytgcza sie. Ponowne zatgczenie pompy
podtogowej nastgpi po obnizeniu sie temperatury o 2°C ponizej zadanej.
I1.14.g) Pompa cyrkulacyjna
MEHW INZTALATORA FOoMFA Sy REULACY - JHA
444 Lyjicia 444
* Zaftzcaona

Hyfaczonz

FarPA FODEDEOLIA TEMF FIAX
Plan pracy

FOMPA_FODESGOLIA
444 Hyjicie 444
Temperatura max

Funkcja ta stuzy do sterowania pompg mieszajacq cieptq wode pomiedzy kottem a
odbiornikami cieptej wody uzytkowej. Uzytkownik po zatgczeniu tej funkcji ustawia
dobowy cykl aktywacji lub postoju pompy z doktadnoscig 30 minut.

FOMFA CYREULACT -JHA

Plzn pracy

Aby utatwi¢ ustawianie dobowego cyklu pracy i postoju pompy istnieje mozliwosc
kopiowania wybranego przedziatu czasowego do kolejnych.

Po ustawieniu planu pracy nalezy ustawi¢ czas pracy i czas postoju pompy,
podczas gdy wybrany wczesniej przedziat czasowy jest aktywny.

FOMFA CrREJLACT JHA CZA: FEACY
444 Hyjicie 444

FOrFA CyvREREULACT-JHA LZAF FREERLT

444 Llyjicia 444

E235 pracg

[min 1 |max 30] Czas pracy

Czaz praarey
Easuj ustamiania

min 1 [max30 |

W razie potrzeby mozna rowniez w szybki sposob usungé wczesniejsze
ustawienia, by utatwi¢ nastawe nowych przedziatéw.
I1.14.h) Zegar

Za pomocq ustawienia zegara uzytkownik definiuje aktualng godzine i dzien
tygodnia.
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I1.14.i) Tryb nadzoru

FIEHL IHZTALATORA MEHL IHZTALATORA
dad Llyjicia 444
Czaz podamania
Frzarwa podawania
Stz nadmuchu

444 Llyjicia 444
Tryb nadzoru

Antystop pomp
Czutoié impulzatora

Przy pomocy tej funkcji nalezy dobraé parametry spalania w przypadku, gdy
temperatura na kotle wzrosnie o ponad 5°C powyzej zadanej a sterownik przejdzie do
tzw. trybu nadzoru. W trybie tym wentylator pracuje tylko podczas pracy podajnika.

Przy pomocy funkcji tryb nadzoru ustawia sie czas podawania paliwa, przerwe
podawania oraz bieg wentylatora podczas podawania (bieg przedmuchu). Funkcja ta
zostanie wytgczona automatycznie gdy temperatura na kotle obnizy sie i bedzie o 4°C
wyzsza od zadanej.

CZAF FODALIAHIA

TECH
1 Sekund -]

min 1 [max 255 |

FRZERLIA FODALIAHIA FIEA HADMWCHL

m

min 1 [max 255 |

min 0 |

W przypadku gdy funkcja PID zostanie wytaczona, tryb nadzoru zostanie
zastgpiony standardowym trybem podtrzymania i bedzie uruchamiat sie w momencie
osiggniecia temperatury zadanej.

I1.14.j) Antystop pomp

Czutoié impulsatora

Funkcja antystop zapobiega zastaniu wody w instalacji poza sezonem
grzewczym.

Po zafaczeniu tej opcji wszystkie aktywne pompy beda sie zataczaé raz w
tygodniu wg. ustawionego czasu wigczenia:
Pompy beda pracowac przez czas pracy okreslony przez uzytkownika.
AHTYETOF FOMF
444 Hyjicia 444
Czaz Wizczenia

LETAL C2A3

Czaz pracy

CZAR: FREACY

:::- -:::
I1.14.k) Czutos¢ impulsatora

Przy pomocy tego ustawienia mozna zmieni¢ czuto$¢ gatki impulsatora w
przedziale od 1 do 3 (gdzie 1 to najwyzsza czutosd).

I1.14.1) Wybér PID

Po wytgczeniu funkcji regulacji PID sterownik bedzie pracowat jak zwykty
dwustanowy sterownik a w menu gtdwnym pojawig sie nastepujgce dodatkowe
funkcje:

Czaz pracy
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WrESR FID
444 Llyjicia 444
* Zafzczony

MEHU_IHNSTALATORA
444 Hyjicia 444
Hybdr FI

Hybdr jezyka Hytac2ony

> czas podawania
Opcja ta stuzy do ustawienia czasu pracy podajnika paliwa. Czas pracy nalezy
ustawia¢ w zaleznosci od stosowanego opatu i rodzaju kottfa;

> przerwa podawania
Czas przerwy stuzy do ustawiania przerwy pracy podajnika, przerwe nalezy
dostosowac do rodzaju opatu spalanego w kotle. Zte dobranie czasu pracy jak i
przerwy moze spowodowac zte funkcjonowanie kotta, tzn. opat moze nie by¢
dopalony lub kociot moze nie osigga¢ temperatury zadanej. Dobranie
odpowiednich czaséw pozwala na prawidtowg prace kotta;

> alarm temperatury
Za pomocg tej funkcji ustawia sie czas, po jakim zadziata alarm temperatury.
Jezeli temperatura kotta nie wzrosnie przez ustawiony czas do Temperatury
zadanej uaktywni sie alarm. Po wecisnieciu gatki impulsatora alarm jest
wytaczany a regulator powraca do ostatnio ustawionego trybu pracy;

> sita nadmuchu
Funkcja ta steruje predkoscig obrotowg wentylatora. Zakres regulacji zawiera sie
w przedziale od 1 do 100%, (mozna przyja¢ ze sq to biegi wentylatora). Im
wyzszy bieg tym szybciej pracuje wentylator, gdzie 1% to minimalna predkos¢
wentylatora a 100% to maksimum pracy wentylatora;

> praca podtrzymania
Funkcja ta stuzy do ustawienia czasu podawania opatu podczas pozostawania w
cyklu podtrzymania (praca powyzej temp zadanej). Zapobiega to wygasnieciu
kotta w przypadku gdy temperatura utrzymuje sie powyzej temperatury zadanej.
UWAGA: Bfedne ustawienie tej opcji moze spowodowal state wzrastanie
temperatury!

> przerwa podtrzymania
Opcja ta stuzy do ustawiania czasu przerwy w pracy podajnika podczas trwania
podtrzymania.
UWAGA: Bfedne ustawienie tej opcji moze spowodowal state wzrastanie
temperatury! Przerwa w podtrzymaniu nie powinna by¢ zbyt krotka.

> wentylator w podtrzymaniu
W funkcji tej uzytkownik ustawia czas pracy i czas przerwy wentylatora podczas
pracy w cyklu podtrzymania.

> histereza kotifa
Opcja ta stuzy do ustawiania histerezy temperatury zadanej. Jest to rdznica
pomiedzy temperaturg wejscia w cykl podtrzymania, a temperaturg powrotu do
cyklu pracy (na przykfad: gdy Temperatura zadana ma wartos¢ 60°C, a
histereza wynosi 3°C, przejscie w cykl podtrzymania nastgpi po osiggnieciu
temperatury 60°C, natomiast powrdt do cyklu pracy nastgpi po obnizeniu sie
temperatury do 57°C).
Po wyborze pracy sterownika bez PID jednoczesSnie z menu gtdwnego i

instalatora znikng nastepujace funkcje (przypisane tylko do pracy PID):

» rozpalanie,

» wygaszanie,

> moc kotta,
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» korekta powietrza,
» rodzaj paliwa,
> tryb nadzoru.
II.14.m) Wybor jezyka
Za pomocqg tej funkcji uzytkownik wybiera jezyk w jakim obstugiwany bedzie
sterownik.

II.15. Menu serwisowe

MEHU

444 Hyjicie 444
Menu zerkiz

Ustamiania Fabryczne
InFormacja o programis

Aby wejs¢ do funkcji serwisowych sterownika nalezy wprowadzi¢ czterocyfrowy
kod. Taki kod posiada producent kotta oraz Firma Tech.

I1.16. Ustawienia fabryczne

UETAWIEHIA FAEBRYCZHE

ZATWIERD AMHULL)

InFormacja o programis

Regulator jest wstepnie skonfigurowany do pracy. Nalezy go jednak dostosowac
do witasnych potrzeb. W kazdej chwili mozliwy jest powrdt do ustawien fabrycznych.
Zatgczajqac opcje ustawienia fabryczne traci sie wszystkie wtasne nastawienia kotta na
rzecz ustawien zapisanych przez producenta kotta (oprdcz ustawien serwisowych i
parametrow zaworéw). Od tego momentu mozna na nowo ustawia¢ wtasne parametry
kotta.

I1.17. O programie

Po uruchomieniu tej opcji na wyswietlaczu pojawi sie logo producenta kotta wraz z
wersjg oprogramowania regulatora.

III. Zabezpieczenia

W celu zapewnienia maksymalnie bezpiecznej i bezawaryjnej pracy regulator
posiada szereg zabezpieczen. W przypadku alarmu zatacza sie sygnat dzwiekowy i na
wyswietlaczu pojawia sie odpowiedni komunikat.
Aby sterownik powrdcit do pracy nalezy nacisng¢ impulsator.

II1.1. Alarm temperatury

Zabezpieczenie to uaktywnia sie tylko w trybie pracy (to znaczy wtedy, gdy
temperatura kotta jest nizsza od Temperatury zadanej), przy wytaczonej funkcji PID.
Jesli temperatura kotta nie rosnie przez czas okreslony przez uzytkownika,
uaktywniany jest alarm, wytgczane sg podajnik oraz nadmuch (pompa wody jest
zatgczana niezaleznie od temperatury kotta) i zataczany jest sygnat dzwiekowy. Na
wyswietlaczu wyswietla sie odpowiedni komunikat.

Po nacisnieciu gatki impulsatora alarm zostanie wytgczony. Regulator powraca
do ostatnio ustawionego trybu pracy.
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II1.2. Zabezpieczenie termiczne (termik)

Jest to dodatkowy mini czujnik bimetaliczny (umiejscowiony przy czujniku
temperatury kotta), odtaczajacy wentylator i podajnik w razie przekroczenia
temperatury alarmowej: 85°C. Jego zadziatanie zapobiega zagotowaniu sie wody w
instalacji, w przypadku przegrzania kotta bgdz uszkodzenia sterownika. Po zadziataniu
tego zabezpieczenia, gdy temperatura opadnie do bezpiecznej wartosci, czujnik
odblokuje sie samoczynnie i alarm wytgczy sie. W przypadku uszkodzenia lub
przegrzania tego czujnika, wentylator oraz podajnik zostang odtaczone.

II1.3. Automatyczna kontrola czujnika

W razie uszkodzenia czujnika temperatury C.O., C.W.U. lub $limaka badz
zasobnika paliwa, uaktywnia sie alarm dzwiekowy, sygnalizujac dodatkowo na
wyswietlaczu odpowiednig usterke, np: ,Czujnik C.O. uszkodzony”. Podajnik i
nadmuch zostaje wytgczony. Pompa jest zataczana niezaleznie od aktualnej
temperatury.
W przypadku uszkodzenia czujnika C.O. lub podajnika, alarm bedzie aktywny do
momentu wymiany czujnika na nowy. Jezeli uszkodzeniu ulegt czujnik C.W.U., nalezy
nacisng¢ przycisk MENU, co wylaczy alarm, a sterownik powrdci do trybu pracy na
jedng pompe (C.0). Aby kociot mogt pracowac we wszystkich trybach nalezy wymienié
czujnik na nowy.

II1.4. Zabezpieczenie zagotowania wody w kotle

Zabezpieczenie to dotyczy tylko trybu pracy priorytet bojlera przy wytaczonej
funkcji zPID. Mianowicie gdy temperatura bojlera jest zadana np. 55°C a na kotle
temperatura rzeczywista wzrosnie do 62°C (jest to tzw. temperatura priorytetu)
wowczas sterownik wytaczy podajnik i wentylator. Jesli temperatura na kotle jeszcze
wzros$nie do 80°C, to zataczy sie pompa C.O. Gdy temperatura nadal bedzie wzrasta¢,
to przy temperaturze 85°C wiaczy sie alarm. Najczesciej taki stan moze sie pojawic
gdy bojler jest uszkodzony, zle zamocowany czujnik lub uszkodzona pompa. Jednak
gdy temperatura bedzie sie obniza¢ to przy progu 60°C sterownik zatgczy podajnik i
nadmuch i bedzie pracowat w trybie pracy do osiggniecia temperatury 62°C.
II1.5. Zabezpieczenie temperaturowe

Regulator posiada dodatkowe zabezpieczenie na wypadek uszkodzenia czujnika
bimetalicznego. Po przekroczeniu temperatury 85°C zataczany jest alarm, sygnalizujgc
na wyswietlaczu: ,Temperatura za duza”. Mimo uszkodzenia czujnika
bimetalicznego sterownik odbiera informacje o aktualnej temperaturze na kotle z
czujnika elektronicznego. W przypadku przekroczenia temperatury alarmowej
wylaczany jest wentylator i jednoczesnie zaczynajq pracowac obie pompy, w celu
rozprowadzenia gorgcej wody po instalacji domu.

II1.6. Zabezpieczenie pojemnika paliwa

Na sSlimaku podajnika paliwa znajduje sie dodatkowy czujnik mierzacy
temperature. W razie jej znacznego wzrostu (powyzej 70°C ) zataczany jest alarm;
podajnik zatgcza sie na 10 minuty co powoduje przesuniecie paliwa do komory
spalania. Czujnik $limaka zabezpiecza w ten sposdb przed zapaleniem paliwa w
zasobniku.

II1.7. Zabezpieczenie podajnika
Sterownik wyposazony jest w czujnik obrotow podajnika (tzw. hallotron
podajnika), ktory zabezpiecza podajnik przed uszkodzeniem w przypadku jego awarii.
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II1.8. Bezpiecznik

Regulator posiada wktadke topikowa rurkowg WT 6.3A, zabezpieczajaca sied.
Stosowanie bezpiecznika o wiekszej wartosci moze spowodowal uszkodzenie
sterownika.

IV. Konserwacja

W sterowniku ST-707 Rotations Control nalezy przed sezonem grzewczym
i w czasie jego trwania sprawdzi¢ stan techniczny przewoddow. Nalezy rdwniez
sprawdzi¢ mocowanie sterownika, oczysci¢ z kurzu i innych zanieczyszczen. Nalezy
réowniez dokonac¢ pomiaru skutecznosci uziemienia silnikéw (pompy C.0O., pompy
C.W.U., nadmuchu, podajnika, pompy podtogowej, pompy cyrkulacyjnej).

DANE TECHNICZNE

L.p. | Wyszczegdlnienie Jedn.
1 |Zasilanie V 230V/50Hz +/-10%
2 |Pobdr mocy w11
3 |Temperatura otoczenia °C 10+50
4 | Obcigzenie wyjscia pompy A 10,5

C.0;C.W.U.;Podtogowej; Cyrkulacyjnej

5 |Obcigzenie wyjscia nadmuchu A 10,6
6 |Zakres pomiaru temperatury °C 10+85
7 |Doktadnos$¢ pomiaru °cC |1
8 |Zakres nastaw temperatur °C 145+80
9 |Wytrzymatosé temp. czujnika °C |-25+90
10 |Wkiadka bezpiecznikowa A 6,3

V. Montaz

UWAGA: montazu powinna dokonywaé osoba z odpowiednimi uprawnieniami!
Urzadzenie w tym czasie nie moze by¢ pod napieciem (nalezy upewni¢ sie, ze
wtyczka jest wytgczona z sieci)!

UWAGA: btedne podtaczenie przewoddéw moze spowodowaé uszkodzenie regulatora!
UWAGA: sterownik ST-707 Rotations Control musi by¢ stosowany pod zabudowe
kotta tak , aby nie byto dostepu do listw montazowych kabili.

Regulator nie moze pracowaé w uktadzie zamknietym centralnego ogrzewania.
Muszq by¢ montowane zawory bezpieczenstwa, zawory ciSnieniowe, zbiornik
wyrdwnawczy, zabezpieczajace kociot przed zagotowaniem wody w uktadzie
centralnego ogrzewania.

Wyposazenie standardowe sterownika ST-707 Rotations Control:

- przewdd zasilajacy pompe CO zakonczony wtykg L=2,5m - 1szt.

- przewdd zasilajacy pompe CWU zakonczony wtykg L=2,5m - 1szt.

- przewdd zasilajacy pompe mieszajacq zakonczony wtykg L=2,5m - 1szt.
- przewdd zasilajacy pompe podtogowg zakonczony wtykg L=2,5m - 1szt.
- czujnik pompy CWU zakonczony wtykg typu TECH L=2,5m - 1szt.

- czujnik pompy podtogowej zakonczony wtykg typu TECH L=2,5m - 1szt.
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ST-707 Rotations Control

Wyposazenie opcjonalne (mozliwos¢ dodatkowej rozbudowy sterownika):

- regulator pokojowy
dwa moduty zaworu mieszajgcego ST-61v4 (ze sterowaniem pogodowym),
modut GSM (ST-65),

modut Ethernet ST-501 (sterowanie kottem przez siec lokalng lub internet).
niestandardowe dtugosci przewodéw i czujnikéw

V.1. Schemat podtaczenia okablowania do sterownika

Podczas montazu nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage podczas montazu okablowania

sterownika na prawidtowe podtaczenie przewoddéw uziemienia.
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ST-707 Rotations Control
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INSTRUKCJA OBSEUGI

TECH Sp.j.
Wieprz 1047A

34-122 Wieprz k.Andrychowa
Tel. +48 33 8759380, +48 33 8705105
+48 33 8751920, +48 33 8704700
Fax. +48 33 8454547

serwis@techsterowniki.pl
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